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勘⭶岦㗺有昷公司成䪲於㯸⛲ �� ⹛Ə⅝關鍵核⾪技術䂡˥電動車機電系統與▕㙝䈮微

嘼䏭機整合能⊂ǦƏ婙技術可應用於開發䛊控電動車堳槂䊧㲨之智慧型車㲨顯䤡設備ᷱƏ

ⅴ結合*36 塂㘆定位模組與智慧堳動壄何ASS 系統⽳Ə可Ọ䂡電動車ὦ用俬Ƌ␒ὦ用

⛂輪電動代㭌車之堳動不便俬ƌ㎷供㛛多㨊、⭰全的怺路㛴⋀功能˛

��運用▕㙝䈮微嘼䏭機及感測器研發

˥智慧型車㲨䛊測模組˦Ə⭰壄在電

動車內可自動㓞取車㲨訊噆ƏⅴỌ無

線ₚ弟凚⽳台Ə䴖䨴車㲨岮料Ὥ怙堳

⤎數㓁分析Əḍ㎷供䵍製怇┭用Ọ㔠

剖電動車效能與品峑˛

��設計結合*36、車㲨岮訊、④⏒怺

路㔸㏛及計䭾㸂䢚排放量䬰功能之

ASSƏ㎷供遊⮉環保電動車怺路㛴

⋀˛

高暫ⷩ㔦⺃⾅����⹛開⦲㎏動㖾㴌ⳝ成䂡䩡氣品峑㷏⌧Əⷳ

㜂喰㭋孺遊⮉有一ῲ㷬新的遊㆐環⡪˛遊⮉ⷳ㜂有廼櫭便∐、

自䔘⥤槵⎯Ⅳ桎環保的代㭌工具Ə俳電動車Ⱈ䬍合怀柬奨㰩Ə

可Ọ成䂡怊結㖾㴌梏㙖⌧與榨二藝術特⌧的ῲạ低䢚運具˛㎏

動㜓ⷩ妧光㖬遊㙖滅ὦ用便㍞的低䢚運具Ə⯮可創怇環⡪保

護、遊⮉凹恐及妧光產㥔發展的ᷰ島Ⱗ面˛不怵遊⮉䧆用電動

車遊妤㖾㴌、榨二時ƏẴ㛪有車异㔬暃、怺路不䆆䬰⛗㓥Ə電動車⇡䧆㥔俬Ṇ㛪有

䧆岪程ạ工ὃ㥔䷐ㅉ、車㲨不㗺㍳控䬰┶栳˛怀Ẃ⛗㓥與┶栳ƏⰘ㘖勘⭶公司的

┭機Ə柷ᷰ⹛⽳整體量化效䚱產䳫計新台⹊��3��吓元˛

㜓計畫運用▕㙝䈮微嘼䏭機、感測器及

ICT岮通訊技術Ə⯮IRT物偖䶙的㥩坴

⅌電動車系統ḔƏḍ結合曙䫖應用技術

及智慧堳動壄何ASSƏ研發Ọ電動車䂡

核⾪的產㥔創新㛴⋀模式Ə懄對㖾㴌梏

㙖⌧及榨二藝術特⌧㖬遊Ə㎷⇡㗉環保

⎯㖠便的˥低䢚㖬遊創新㛴⋀姊㱡㖠

㠯˦Əḍ㎷供ὦ用俬ᷰ⤎㛴⋀機制Ɛ���

智慧型車㲨䛊測模組Ƌ壄何在電動車

內ƌƞ���電動車怺路㛴⋀ASSƋ遊⮉ὦ

用ƌƞ�3�電動車䧆岪㛴⋀系統∴⽳台

Ƌ⮝ὦ用ƌ˛

感嬄高暫ⷩ㔦⺃㎷供✗㖠型6%I5創新研發計畫

的壃⊐Ə孺㜓公司懄對㖾㴌⌧的電動車䧆岪㥔

俬Ə開發電動車模組䛊控系統及創新㛴⋀ASSƏ

ὦ㥔俬㎷高電動車的⇡䧆轉䍮Əḍ㎷⌮遊⮉ὦ

用電動車ᷱ的⭰全性Ə㛛⭰⾪及保暃✗⎢䧆岪電

動車Ə在開發怵程ḔṆ㷘⅌ṭ姊∗Ə⯮創新㛴⋀

㥩Ə結合電動車產㥔ᷱƏ㘖杅⸟不容㗺Ə㛧⽳
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㎷供㛛⥤㛛創新的┕⽳㛴⋀䵍㵯岢俬Ə䂡公司

增⊇不媽㘖電動車的恱┭品Əㇽ㘖▕車択┕

量Ə㎷⌮公司產‣总���吓元Ọᷱ˛

�� 㜓公司之研發系統Ə∄㭌晵㮜可䂡電動⇡䧆車

⮝㎷⌮��两䇆㔝Ə㜑Ὥ㜆⽬能透怵㛛創新的
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